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Die Erfindung betrifft eine Kraftausgleichvorrichtung 
fur mehrere eine Spannkraft ausiibende Organe mit einem 
mit Durchbrechungen versehenen hohlen Stiitzkorper und 4 
einem darin eingeschlossenen und an eine Druckquelle 
angeschlossenen elastischen Hohlkorper, der iiber Druck- 5 
ubertragungsglieder auf die die Spannkraft ausubenden 
Organe einwirkt. 

Auf alien Gebieten der Technik besteht haufig die Auf- 
gabe, gleich ausgebildeten Teilen eines Maschinen- Aggre- 
gates eine standig gleichbleibende Spannkraft zu ver- 10 
mitt ein. Das ist beispielsweise nbtwendig zur Spannung 
einer Mehrzahl parallel laufender oder gleichartig arbei-" 
tender Riemen, Bander, Faserstrange od. dgl., die mit 
Rucksicht auf ihre jeweilige Funktion samtlich unter 
gleicher Spannung stehen miissen. Die gleiche Aufgabe 15 
stellt sich auch dann, wenn bestimmte druckausubende 
Organe in einer Mehrzahl gleichwirkend arbeiten, wie es 
beispielsweise bei Druckwalzen von Streck- oder Liefer- 
werken von Spinnmaschinen der Fall ist. Im einen wie im 
anderen Fall erfordern die betrieblichen Bedingungen 20 
moglichst gleichmaBige Druckausiibung aller druckaus- 
tibenden Organe. , 

Bei Riemen, Bandern oder Faserstrangen handelt es 
sich urn nachgiebige Werkstoffe, die sich wahrend des 
Betriebes niemals gleichmaflig recken. Urn die Langungs- 35 
unterschiede, solcher Gebilde nach Moglichkeit auszu- 
gleichen, werden sie mittels eine Spannkraft ausiibender 
Organe in Gestalt von Spannrollen, die auf einer gemein- 
samen Achse sitzen, od. dgl. belastet, die zwar eine gleich- 
maBige Langung samthcher Strange, Bander oder Riemen 30 
gestatten, wobei indessen der Spannungsgrad der Einzel- . 
riemen oder -bander ein unterschiedlicher bleibt, weil auch 
die Langungsgrade unterschiedliche sind. Um eine unter- 
schiedHche Spannung der Bander od. dgl. nach Moglich- 
keit zu vermeiden, .hat man schon vorgeschlagen^ die 35 
Bander oder Riemen mit Einlagen geringer Streckfahig- 
keit, beispielsweise Stahlband, Stahldraht, Gewebe 
od.dgl., zu versehen. Wenn dadurch auch die unterschied- 
liche Langung der Einzelbander verringert wird, so 
wirken sich Fertigungsungenauigkeiten und elastische 
Verformungen der tragenden Konstruktionsteile immer 
noch storend aus, die zu ungleichmaBiger Riemen- 
spannung fuhren. 

Andere druckausubende Organe, wie beispielsweise die 
Druckwalzen in Streck- oder Lieferwerken von Textil- 
maschinen, benotigen zur Aufrechterhaltung des ge- 
wlinschten Druckes Einzelbelastungen in Gestalt von 
Federn oder Gewichten. Der hierfiir erforderliche Auf wand 
an Einzelteilen ist einmal ein sehr erheblicher und zum 
anderen ergeben sich infolge der schon erwahnten Kon- 50 
struktionsungenauigkeiten und unterschiedlichen elasti- 
schen Verformungen der Konstruktionsteile wiedeTum 
Unterschiede, die, auf die Gesamtheit der Dmckorgane 
gesehen, unerwunscht sind. 
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Es ist zwar, bereits eine Vorrichtung bekannt, die eine 
Kontrolle der gleichmaBigen Spannung von mehreren 
Keilriemen ergeben soli, die von einem Motor aus eine 
Maschine antreiben. Dazu ist eine Blase aus elastischem 
Material vorgesehen, welche durch die Einwirkung des 
Druckmittels die Form eines Handschuhs annimmt, 
dessen Finger in' zylinderformige Hohlraume hineinrei- 
chen, in denen Zyhnderkolben verschiebbar sirid. Auf 
diese Weise ubt die Flache der Firigerspitzen eine Kraft 
auf die Kolben aus, wobei diese nutzbare Flache im Ver- 
haltnis zur Gesamtflache des elastischen Korpers ,sehr 
klein ist. Durch den Gegenstand der Erfindung kahn der 
techrusche Aufwand verringert werden. AuBerdem laBt 
sich die Gefahr von Verklemmungen einzelner Teile der 
Vorrichtung vermeiden und das Auf tret en von Reibungs- 
kraften ausschalten. 

Die Erfindung bezweckt die Schaffung einer Vor- 
richtung, mittels derer eine Mehrzahl eine Spannkraft aus- 
iibender Organe gleichzeitig unter gleichmaBigen Druck 
gesetzt werden, so daB auf diese Weise die Koristruktions- 
unterschiede so wie die elastischen Verformungen der eih- 
zelnen Elemente bei gleichzeitiger Vereinfachung des ge- 
samten druckgebenderi Aggregates ausgeglichen werden. 
Dafiir soli ein mit Durchbrechungen versehener hohler 
Stiitzkorper und ein darin eingeschlossener und an eine 
Druckquelle angeschlossener elastischer Hohlkorper Ver- 
wendung finden. 

Die Erfindung besteht darin, daB der Stiitzkorper und 
der elastische Hohlkorper eine im wesentlichen langge- 
streckte prismatische Form mit rechteckigem Querschnitt 
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aufweisen und daB die die Spannkraft ausiibenden Organe gelagert sind. Die Fuhrungsbriicken 24 konnen auf dem 

mit rahmenartigen Fiihrungsbriicken verbunden sind, Rohr 19 leicht gleiten und sitzenmit der Lagersteile 28 

deren eines Querjoch.sich iiber Druckubertragungsglieder auf dem Druckubertragungsglied 21 auf. Ihre Seiten- 

gegen den elastischen Hohlkorper absttttzt und die auf flachen 32 sind so gestaltet, dafi sich die benachbarten 

dem Stutzkorper nebeneinander so aufgereiht sind, dafi sie 5 Flachen leicht gegeneinander bewegen konnen. An den 

sich leicht in Querrichtung bewegen konnen. Dabei ist die Enden des Rohres 19 befinden sich seitliche Anschlage 33 

Anordnung vorzugsweise so ausgebildet, daB die Druck- fur die auBersten Fiihrungsbriicken 24. 

iibertragungsglieder die Durchbrechungen des Sttitz- Der Hohlkorper 23 im Innern des Rohres 19 ist iiber 

korpers durchdringen und sich auf den innen befindlichen die Leitung 34 (Fig. 1) mit dem Druckspeicher 15 und 

elastischen Hohlkorper abstutzen. In einer anderen Aus- io uber die Leitung 16 mit einer Druckpumpe 17 verbunden, 

fuhrung weist der Stutzkorper an drei Seiten feste Wan- die von Hand oder motorisch betatigt werden kann! 

dungen auf, wahrend die vierte Seite von einer Gitter- • Zwischen der Leitung 34 und dem Druckspeicher 15 

leiste gebildet wird, durch deren Zwischenraume der kann, falls erforderlich, ein Riickschlag- oder tJberstrom- 

elastische Hohlkorper unter derWirkung inneren Ober- ventil vorgesehen sein. 

drucks hindurchtreten und auf die an diesen Stelleh be- 15 Es ist ersichtlich, daB der aus dem Druckspeicher 15 

fmdhchen Druckubertragungsglieder einwirken kann. dem Hohlkorper 23 vermittelte Druck sich gleichmaBig 

Dabei haben die Druckubertragungsglieder pilzformige aiif aile Druckubertragungsglieder verteilt, gleichgiiltig, 

Gestalt und ruhen mit ihren Kopfen auf dem Schlauch welchem Gegendruck diese Druckubertragungsglieder die 

auf. Die Druckubertragungsglieder konnen mit einer Hub- Waage zu halten haben. Das verdeutlichen die Fig. 4 

begrenzung versehen sein, die eine Uberwachung bei 20 und 5. Wahrend der Riemen 1' gemaB Fig. 4 eine groBere 

Druckiiberschreitung ermoglicht. Ferner kann eine Ein- Langung erfahren hat als der Riemen 1" in Fig. 5, stehen 

richtung zur Veranderung des Hubbereiches der Druck- doch beide Riemen unter gleicher Spannung, weil der im 

iibertragungsglieder vorgesehen sein. ■ , Innern des Hohlkorpers oder Schlauches 23 herrschende 

Es ist auch moglich, die Vorrichtung gemaB Erfindung und gleichmaBig aufrechterhaltene Druck das Druck- 

zur gleichzeitigen Regelung des Druckes mehrerer 25 ubertragungsglied 21' (Fig. 4), der Langung des Riemensl' 

Gruppen eine Spannkraft ausubender Organe auf unter- entsprechend, weiter nach oben driickt als das Druck- 

schiedliche Drucke auszubilden, indem die einzelnen ubertragungsglied 21 " des weniger gelangten Riemens 1". 

Gruppen von einem gemeinsamen Druckgeber iiber ein- Aus Fig. 3 ist weiter erkennbar, daB die Druckuber- 

stellbare Regelventile mit Arbeit smittei unterschiedlichen tragungsglieder 21 auch etwaigen Bauungenauigkeiten 

Druckes versorgt werden. 30 und elastischen Verformungen der einzelnen Konstruk- 

Die Erfindung ist in der Zeichnung an einigen Ausftih- tionselemente ohne weiteres zu folgen vermogen, so daB 

rungsbeispielen veranschaulicht : auch hierdurch hervorgeruf ene Druckuhterschiede an den 

Fig. 1 zeigt eine Vorderansicht einer Vorrichtung gemaB einzelnen Druckubertragungsstellen ausgeglichen werden. 

Erfindung. Wenn aus bespnderen Griinden mit erheblichen Langen- < 

Fig. 2 ist ein Schnitt nach Linie IMI der Fig. 1. 35 anderungen zu rechnen. ist,. die von den Druckuber- 

Fig. 3 ist eine vergroBerte Teildarstellung der Vorrich- tragungsgliedern auszugleichen sind, kann die Einrichtung 

tung nach Fig. t mit teiiweisem Schnitt. . gemaB Fig. 7 so getroffen werden, daB mittels einer 

Fig. 4 zeigt einen Schnitt nach Linie VI-VI der Fig. 3. Einstellschraube 35 und einer Gegenmutter 36 die Lange 

Fig. 5 ist ein Schnitt nach Linie VII-VII der Fig, 3.. des Druckubertragungsgliedes 21 verandert wird. 

Fig. 6 stellt das Schema mehrerer eine Spannkraft aus- 40 Es kann erwunscht sein, mehrere Gruppen an sich 

xibender Organe dar und veranschaulicht die Regelung gleich ausgebildeter Druckubertragungsorgane vorzu- 

des Druckgebers; • sehen, bei denen die einzelnen Gruppen mit unter-* 

Fig. 7 ist ein Schnitt durch eine abgeanderte Ausfuh- schiedlichen Drucken beaufschlagt werden sollen. . 

rungsform der Erfindung, ahnlich wie Fig. 4 und Fig. 5. In einem solchen Fall,k6nnen, wie in Fig. 6 schematisch 

Lediglich beispielsweise sei mit Bezug auf die Zeichnung 45 dargestellt, »DrucJcstabe<r 37 aus dem Speicherbehalter 15 

angenommen, daB mehrere endlose Riemen 1 standig bzw. von einer Pumpe 17 aus iiber die Rohrleitung 38 

unter genau gleicher Spannung zu halten seien. Bei dem mit Druck versorgt werden, und zwar, indem das Druck- 

Ausfuhrungsbeispiel nach Fig. 1 bis 5 geschieht das fol- mittel Druckregtdierventile 39 passiert, die jeweils auf 

gerdermafien: , den gewunschten Druck eingestellt sind. 

Die Riemen 1 laufen jeweils iiber mindestens eine auf 50 Die Erfindung gestattet auch die Anbringung einer 

einer durchgehenden Welle 2 befestigte Rolle oder Vorrichtung, die ein optisches oder akustisches Signal 

Scheibe 3, gegebenenfalls — je nach dem gewunschten abgibt, wenn eines der Druckubertragungsglieder 21 

Richtungsverlauf der Riemen — auch uber eine oder seine obere Endstellung erreicht hat, also riicht mehr die 

mehrere Umlenkrollen 4, die ebenfalls auf einer durch- gewunschte Spannung zu vermitteln vermag. Das konnte 

gehenden Welle 5 befestigt sind. 55 bei den dargestellten Beispielen der Fall sein, wenn die 

• An der Maschine 12 ist eine Traverse 19 befestigt, Riemen 1 sich so weit gelaiigt haben, daB die Druck- 

welche die eine Spannkraft ausiibenden Organe tragt. Sie iibertragungsglieder 21 mit ihren Kopfen 22 an der 

besteht aus einem Rohr von rechteckigem Querschnitt, Bohrung 20 des Rohres 19 zur Anlage kommen. Die 

das an einer Seite Bohrungen 20 aufweist, in denen Druck- Signaleinrichtung kann dabei fur jede einzelne Arbeits- 

ubertraguhgsglieder 21 von pilzf ormiger Gestalt beweglich 60 stelle vorgesehen werden oder auch f iir samtliche Arbeits- 

sind, die mit ihren Kopfen 22 auf der Oberflache eines im stellen gleichzeitig. 

Innern des Rohres 19 befindlichen Hohlkorpers 23 aus - Die , dargestellten Ausfiihrungsformen der Druckiiber- 

elastischem Werkstoff. beispielsweise eines Schlauches, tragungsorgane sind nur beispielsweise gewahlt. Die 

auf ruhen. Erfindung ist auf diese Ausfuhrungsbeispiele nicht 
Auf das Rohr 19 sind rahmenartige Fuhrungsbriicken24 65 beschrankt. So kann beispielsweise die Gestaltung des 
aufgereiht, die an der oberen Innenwand eine Lager- Rohres 19 geandert werden, etwa derart, daB der Hohl- 
stelle 28 fur die Druckubertragungsglieder 21 aufweisen korper23 nur dreiseitig umfaBt wird, wahrend die vierte 
. und an der gegenuberliegenden AuBenwand mit gabel- Seite gitterartig ausgebildet ist, so daB der elastische 
artigen Verlangerungeh 29 versehen sind, in denen die Hohlkorper 23 durch die Zwischenraume des Gitters 
Lagerzapf en 30 der Spannrollen 31 fur die Riemen 1 70 hindurchtreten und die Druckausiibung ohne ein beson- 
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deres Druckiibertragungsglied 21 unmittelbar auf das 
druckaufnehmende Organ bewirken karin. 

PaTENTANSPRUCHE: 

1. Kraftausgleichvorrichtung fiir mehrere eine 5 
Spannkraf t ausiibende Organe mit einem mit Durch- 
brechungen versehenen hohlen Stiitzkorper und einem 
darin eingeschlossenen und an eine Druckquelle 
angeschlossenen elastischen Hohlkorper, der liber 
Druckubertragungsglieder auf die die Spannkraft aus- 19 
iibenden Organe einwirkt, dadurch gekennzeichnet, 
daB der Stiitzkorper (19) und def elastische Hohl- 
korper (23) eine im wesentlichen langgestreckt prism a- 
tische Form mit rechteckigem Querschnitt aufweisen 
und daB die die Spannkraft ausiibenden Organe (31) 15 
mit rahmenartigen Fuhrungsbriicken (24) verbunden 
sind, deren eines Querjoch sich iiber Druckuber- 
tragungsglieder (21) gegen den elastischen Hohlkorper 
abstiitzt und die auf dem Stiitzkorper nebeneinander 

so aufgereiht sind, daB sie sich leicht in Querrichtung 20 
bewegen konnen. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB die Druckubertragungsglieder dieDurch- 
brechungen des Stiitzkorpers. durchdringen und* sich 
auf den innen befindlichen elastischen Hohlkorper 25 
abstiitzen. 

3. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
. zeichnet, daB der Stiitzkorper an drei Seiten f este 

Wandungen aufweist, wahrend die vierte Seite von 
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einer Gitterleiste gebildet wird, durch deren Zwischen- 
raume der elastische Hohlkorper unter der Wirkung 
inneren Uberdrucks hindurchtreten und auf die an 
dieseri Stellen befindlichen Druckubertragungsglieder 
unmittelbar einwirken kann. 

4. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Druckubertragungsglieder (21) 
pilzformige Gestalt haben und mit ihren Kopfen (22) 
auf dem Schlauch (23) aiifruhen. 

5. Vorrichtung nach den Anspriichen 1 bis 4, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Druckubertragungs- 
glieder (21) mit einer Hubbegrenzung versehen sind, 
die eine Uberwachung bei Druckiiberschreitung 
ermoglicht. . 

6. Vorrichtung nach den Anspriichen 1 bis 5, 
gekennzeichnet durch eine Einrichtung zur Ver- 
anderung des Hubbereiches der Druckubertragungs- 
glieder (21), beispielsweise eiiie Stellschraube (35). 

7. Vorrichtung nach den Anspriichen 1 bis 6 zur 
gleichzeitigen Regelung des Druckes mehrerer Gruppen 
eine Spannkraft ausiibender Organe auf unter- 
schiedhche Driicke, dadurch gekennzeichnet, daB die 
einzelnen Gruppen von einem gemeinsamen Druck- 
geber aus iiber einstellbare Regelventile (39) mit 
Arbeitsmittel unterschiedlichen Druckes versorgt 
werden. ' _ 

In Betracht gezogene Druckschriften: 
USA.-Patentschrift Nr. 2 213 992. _ v 
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® Vorrichtung an einer Strecke fur Textilfaserbander mit Belastung der Oberwalzen des Streckwerks- 

@ Bei einer Vorrichtung an einer Strecke fur Textilfaser- ■ 

bander mit Belastung der Oberwalzen des Streckwerks 

aus hintereinander angeordneten Walzenpaaren mit Un- 

ter- und Oberwalze, bei dem die Oberwalzen im Betrieb 

durch pneumatisch belastete Druckelemente in Druckar- 

men gegen die Unterwalzen gedruckt werden, wobei min- 

destens ein Pneumatikzylinder mit einem hin- und herbe- 

wegbaren Teil, z. B. Druckstangen, vorhanden, sind die 

Oberwalzen aufcer Betrieb von der Unterwalze entfernbar. 

Urn auf eihfache und schnelle Weise ein groBzugiges Frei- 

legen der Unterwalzen und ein einfaches und schnelles ' ■ 

- Aus- und Einsetzen der Oberwalzen zu ermoglichen, ist 

dem bewegbaren Teil des Pneumatikzylinders minde- 

stens ein verstellbares Mitnahmeelement zugeordnet, 

das mit einer Oberwalze in und aufter Eingriff bringbar ist ' 

und sind die Druckarme mit und ohne Oberwalzen auf- 

und zuschwenkbar angeordnet. ' ■ 



< 

u> 

00 

o 



LU 



BUNDESDRUCKEREI 06.98 802 033/263/1 



23 



DE 197 04 815 A 1 



1 

Beschreibung 



Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung an einer Strecke . 
fiir Textilfaserbander zur Belastung der Oberwalzen des 
Stxeckwerks aus hintereinander angeordneten Walzenpaaren 5 
mit Unter- und Oberwalze, bei dem Oberwalzen durch bela- 
stete Druckelemente in Druckarmen gegen die Unterwalzen 
gedriickt werden, wobei mindestens ein Druckelement, z. B. 
ein Pneumatikzylinder, mit einem hin- und herbewegbaren 
Teil, z. B. Druckstange, vorhanden ist und die Oberwalzen 10 
auBer Betrieb von der Unterwalze entfernbar sind. 

Im Betrieb sind bei einern Streckwerk die Druckarme ge- 
schlossen, und die Druckelemente driicken die Oberwalzen 
auf die zugehorigen Unterwalzen des Streckwerks. Wenn 
die Strecke insbesondere langere Zeit auBer Betrieb ist, wer- 15 
den die Druckarme geoffnet, so daB die Oberwalzen entla- 
stet werden, wodurch die Walzen (Rundheit) urid ihr elasti- 
scher Uberzug gegen Deformation geschutzt sind. Bei einer 
bekannten Vorrichtung werden die Druckarme manuell auf- 
geschwenkt, wahrend die Oberwalzen ortsfest auf den Un- 20 
terwalzen liegen bleiben. Bei Betriebsstorungen, z. B. bei 
Wickelbildung an der Oberwalze, wird die Oberwalze ma- 
nuell aus der Halterung einfach gegen die Schwerkraft her- 
ausgehoben und nach Entfernung des Wickels sofort wieder 
eingelegt, was fiir eine einzelne Walze, ZweckmaBig ist. 25 
Beim Einlegen der Faserbander (Partiewechsel), zum Reini- 
gen der Strecke, beim Ein- und Ausbau oder beim Einstellen 
des Druckstabes oder bei Wickelbildung an einer Unter- 
walze miissen alle Oberwalzen herausgenommen werden. 
Das manuelle Herausnehmen insbesondere mehrerer Ober- 30 
walzen ist zeitaufwendig und arbeitsintensiv. AuBerdem 
stort, daB ein gesonderter Platz zum Ablegen der Oberwal- 
zen erforderlich ist. Nachteilig ist weiterhin, daB die emp- 
findliche Oberwalzen (Bezuge) bei unvorsichtigem Wegle- 
gen beschadigt werden konnen. 35 

Der Erfindung liegt demgegenuber die Aufgabe zu- 
grunde, eine Vorrichtung der eingangs beschriebenen Art zu 
schaffen, die die genannten Nachteile vermeidet, die insbe- 
sondere auf einfache und schnelle Weise ein groBzugiges 
Freilegen der Unterwalzen erlaubt und ein' einfaches und 40 
schnelles Aus- und Einsetzen der Oberwalzen ermdglicht. 

Die Losung dieser Aufgabe erfolgt durch die kennzeich- 
nenden Merkmale des Anspruchs 1 . 

Dadurch, daB dem bewegbaren Teil des Pneumatikzylin- 
ders ein verstellbares Mitnahmeeiement zugeordnet ist, kon- .45 
nen die Oberwalzen durch den Pneumatikzylinder aus der 
Halterung herausgehoben und anschlieBend zusammen mit 
den Druckarmen ausgeschwenkt werden. Dadurch ist auf 
kombinative Weise das Andriickelement fur die Belastung 
der Oberwalzen zugleich zum Anheben der Oberwalzen 50 
herangezogen. Bei Maschinenstillstand .werden die Ober- 
walzen durch das Anheben automatisch entlastet. Beim an- . 
schlieBenden Ausschwenken bleiben die Oberwalzen am 
Druckarm, so daB kein gesonderter Platz zum Ablegen der 
herausgehobenen Oberwalzen erforderlich. ist und eine Be- 55 
schadigung bei unsachgemaBer Ablage sicher vermieden 
wird. Es erfolgt ein groBzugiges Freilegen der Unterwalzen. 
Dadurch, daB das Mitnahmeeiement auch auBer Eingrifif mit 
den Oberwalzen bleiben kann, erfolgt ein Aufschwenken 
des Druckarmes ohne Oberwalzen, die Oberwalzen verblei- 60 
ben in der Halterung. Auch auf diese Weise wird die Ober- 
walze durch das Ausschwenken des Druckarms entlastet. Im 
Falle einer Wickelbildung an einer Oberwalze kann diese 
aus der Halterung manuell herausgehoben und nach Entfer- 
nung des Wickels sofort wieder eingesetzt werden, ohne Be- 65 
festigungselemente fiir die Oberwalze handhaben zu mus- 
sen. 

ZweckmaBig ist jeder Oberwalze ein portalfbrmiger 



Druckarm zugeordnet, Vorzugsweise sind jeder Oberwalze 
zwei Pneumatikzylinder zugeordnet. Mit Vorteil ist der 
Druckstange des Pneumatikzylinders ein einstellbarer Mit- 
nahmehebel o. dgl. zugeordnet. Bevorzugt ist der 'Mitnah- 
mehebel an einem Ende drehbar gelagert. ZweckmaBig ver- 
mag der Mitnahmehebel in eine der Oberwalze angeordnete 
Offnung einzugreifen. Vorzugsweise sind der Mitnahmehe- 
bel und die Oberwalze bei Ruckzug der Druckstange des 
Pneumatikzylinders anhebbar. Mit Vorteil ist dem Mitnah- 
mehebel ein Einstellelement zugeordnet. ZweckmaBig ist 
eine pneumatische Ventileinrichtung mit mindestens drei 
Schaltzustanden (Luftwege) vorgesehen. Vorzugsweise sind 
jederri Pneumatikzylinder zwei 5/2-Wege-Ventile zugeord- 
net. Bevorzugt ist jedem Druckzylinder ein 5/3-Wege- Ventil 
zugeordnet. Mit Vorteil sind jedem Pneumatikzylinder zwei 
3/2-Wege-Ventile zugeordnet. ZweckmaBig ist die Bela- 
stungskraft jeder Oberwalze individuell uber Druckregler 
einstellbar. Vorzugsweise ist dem Druckarm ein einstellba- 
res Schwenkelement zugeordnet. Mit Vorteil ist der Druk- 
karm um ein Drehgelenk schwenkbar. Bevorzugt ist ein 
Schaltelement, z. B. Handtaster, zur Aktivierung des Pneu- 
matikzylinders fiir das Mitnahmeeiement vorgesehen. 
ZweckmaBig stent das Schaltelement mit einer elektroni- 
schen Steuer- und Regeleinrichtung in Verbindung. Vor- 
zugsweise ist die einstellbare Position in der Steuerung vor- 
wahlbar. Mit Vorteil steht die Steuer- und Regeleinrichtung 
uber mindestens eine Magnetspule und mindestens ein 
pneumatisches Ventil mit den Pneumatikzyiindern in Ver- 
bindung. 

Die Erfindung wird nachfolgend anhand von zeichnerisch 
dargestellten Ausfuhrungsbeispielen naher erlautert. 
Es zeigt: 

Fig. 1 Seitenansicht eines Streckwerks mit der erfin- 
dungsgemaBen Vorrichtung, , ' ' * 

Fig. 2a Teil von Fig. 1 im Schnitt entsprechend demLi- 
nien I-I (Fig. 1) dargestellt mit einer erfindungsgemaJ3en 
Vorrichtung und pneumatischer Belastung, 

fig. 2b Darstellung gemaB Fig. 2a mit abgehobener 
Oberwalze, 

Fig. 3a Teil einer Oberwalze mit.der erfindungsgemaBen 
Vorrichtung, wobei der Druckarm eingeschwenkt und das 
Mitnahmeeiement auBer Eingriff ist, ' 

Fig. 3b Oberwalze und Vorrichtung wie Fig. 3a, wobei 
der Druckarm ohne Oberwalze ausgeschwenkt ist, 

Fig. 3c Oberwalze und Vorrichtung wie Fig. 3a, wobei 
der Druckarm eingeschwenkt ist und das Mitnahmeeiement 
in Eingriff ist, _ 

Fig. 3d Oberwalze und Vorrichtung wie Fig. 3a, wobei 
der Druckarm mit Oberwalze ausgeschwenkt ist, 

Fig. 4 Vorderansicht einer weiteren Ausf uhrungsform der 
Erfindung, bei der jeder Oberwalze ein portalfbrmiger Druk- 
karm zugeordnet ist, der mit Oberwalze ausgeschwenkt ist, 

Fig. 5 die Vorrichtung nach Fig. 4 im Schnitt, wobei der 
Druckarm ohne Oberwalze ausgeschwenkt ist, 

Fig. 6 die Anordnung des Mitnahmeelements, 

Fig. 7a, 7b schematisch in Seitenansicht und als Sinnbild 
ein pneumatisches 5/2- Wege- Ventil und 

Fig. 8 Blockschaltbild einer Mikrocomputer-Steuer- und 
Regelvorrichtung, die uber zwei Ventile mit den Pneumatik- 
zyiindern in Verbindung steht. 

Nach Fig. 1 ist das Streckwerk, z. B. einer Triitzschler 
Strecke HS als 4-uber-3- Streckwerk konzipiert, d. h. es be- 
steht aus drei Unterwalzen I, II, HI (I Ausgangs-Unterwalze, 
II Mittel-Unterwalze, III Eingangs-Unterwalze) und vier 
Oberwalzen 1, 2, 3, 4. Im Streckwerk erfolgt der Verzug des 
Faserverbandes 5 aus mehreren Faserbandern. Der Verzug 
setzt sich zusammen aus Vorverzug und Hauptverzug. Die 
Walzenpaare 4/EH und 3/Tt bilden das Vorverzugsfeld, und 
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die Walzenpaare 3/II und 1,2/1 bilden das Hauptverzugsfeld. 

Die Ausgangsunterwalze I wird vom (nicht dargestellten) 
Hauptmotor angetrieben und bestimmt damit die Lieferge- 
schwindigkeit. Die Eingangs- und Mittel-Unterwalze HI 
bzw. II werden uber einen (nicht dargestellten) Regelmotor 
angetrieben. Die Oberwalzen 1 bis 4 werden durch Druck- 
elemente 6 bis 9 (Belastungseinrichtung) in um Drehlager 
10 in Richtung der Pfeile A, B schwenkbaren Druckarmen 
11a, lib (nur 11a dargestellt) gegen die Unterwalzen I, II, EI 
gedruckt und erhalten iiber ReibschluB so ihren Antrieb. Die 
Drehrichtung der Walzen I, II, IE; 1, 2, 3, 4 ist durch gebo- 
gene Pfeile gekennzeichnet. Der Faserverband 5, der aus, 
mehreren Faserbandern besteht, lauft in Richtung C. Die 
Unterwalzen I, II, EI sind in Stanzen 13 (sh. Fig, 2a, 2b) ge- 
lagert, die am Maschinenrahmen 35 angeordnet sind. Zwei 
Druckarme (Schwenkbugel) (in Fig. 1 nur einer 11a gezeigt) 
dienen zur verschiebbaren Aufnahme von je zwei Druck- 
walzenhaltern 14 (in Fig. 2 nur einer gezeigt) zur Aufnahme 
der Oberwalzen (Druckwalzen) 1, 2, 3 bzw. 4. 

Entsprechend Fig. 2a, 2b setzt sich der Druckwalzenhal- 
ter 14 aus einem Oberteil 15 und einem Unterteil 16 zusam- 
. men. Das Oberteil 15 bildet eine Zylindereinheit rnit einem 
Zylinderhohlraum 17, in dem ein Kolben 18 mittels einer 
Druckstange 19 in einer Gleitbiichse 20 gefuhrt ist. Die 
Druckstange 19 ist in einer Gleitbiichse 21 gefuhrt, die ih- 
rerseits im Unterteil 16 angeordnet ist. Der Walzenzapfen 4a 
•der Druckwalze 4 greift durch eine Offnung in einer Halte- 
lasche 24a hindurch in ein Lager 22 ein. Das die Druckwalze 
4 aufnehmende Lager 22 erstreckt sich in einen Raum 23 
zwischen dem Druckwalzenhalter 14 und dem Walzenzap- 
fen der Unterwalze m. 

Eine Membran 25 unterteilt den Zylinderhohlraum 17 
druckmaBig. Um den Druck im oberen Teil des Zylinder- 
hohlraums 17 zu erzeugen, ist dieser mittels eines Druck- 
luftanschlusses mit Druckluft beschickbar. .Der untere Teil 
des Zylinderhohlraums;17 wird durch eine Entliiftungsboh- 
rung entluftet. In entsprechender Weise kann der obere Teil 
des Zylinderhohlraums 17 entluftet und der untere Teil des 
Zylinderhohlraums 17 mit Druckluft beschickt werden. 

Im Betrieb wird, nachdem ein Faserverband 5 iiber die 
Unterwalzen I, II EI gefuhrt wurde, der Druckarm 11a (und 
auch der nicht dargestellte Druckarm lib) in die in Fig. 1 
gezeigte Arbeitsposition geschwenkt und in dieser Position 
fixiert, so daB die Druckwalzen 1, 2, 3, 4 den Faserverband 5 
auf die Unterwalzen I, E, EI pressen konnen. Diese Pres- 
sung entsteht einerseits dadurch, daB die Druckstangen 19a 
. bis 19d jeweils auf dem entsprechenden Lager 22a bis 22d 
aufliegen und andererseits, indem der Hohlraum oberhalb 
der Membran 25 in Uberdruck versetzt wurde. Dadurch 
driickt die Druckstange 19 mit ihrem anderen Ende auf das 
Lager 22, um die erwahnte Pressung zwischen der Ober- 
walze 4 und der Unterwalze (Antriebswalze) EI zu erzeu- 
gen. Die Druckstange 19 ist in Richtung der Pfeile D, E ver- 
schiebbar. ' 

Der Druckstange 19 ist in einem Winkel von 90° als Mit- 
nahmeelement ein Verschiebebolzen 26 zugeordnet, der in 
Richtung der Pfeile F, G verschiebbar ist. Der. Verschiebe- 
bolzen 26 weist ein Langloch 27 auf, durch das eine 
Schraube 28 o. dgl. durchgreift, die in der Druckstange 19 
befestigt ist. Der Verschiebebolzen 26 ist mit seinem einen 
Ende in einem Lagergehause 29 gelagert, in dem eine (nicht 
dargestellte) An triebsvorrichtung fiir die Hin- und Herbewe- 
gung des Verschiebebolzens 26 vorhanden ist. Das Lagerge- 
hause 29 ist in Richtung der Pfeile H, I verschiebbar. Die 
Haltelasche 24a weist in Hohe des Verschiebebolzens 26 
eine durchgehende Offnung 30. auf. Durch Verschiebung in 
Richtung des Pfeils G kann der Verschiebebolzen in bzw. • 
durch die Offnung 30 formschlussig durchgreifen. 



Entsteht nun an einer Ober- (1, 2, 3, 4) oder Unter- (I, E, 
IE)-Walze ein Wickel 31, 50 wird die entsprechende Ober- 
walze 4 von der gegeniiberliegenden Unterwalze IE in Rich- 
tung D gegen den Widerstand der Druckstange 19 in die Po- 
5 sition 4' (Fig. 2b) wegverschoben, so daB auch das Lager 22 
und damit die Druckstange 19 in Richtung D verschoben 
, werden. Dadurch wird zugleich eine (nicht dargestellte) 
Vorrichtung zur Uberwachung einer Wickelbildung betatigt. 
Nach Fig. 3a ist der Druckarm 12a eingeschwenkt, die 

10 Druckstange 19 des pneumatischen Druckelements 9 driickt 
auf das Lager 22. Der Verschiebebolzen 26 ist auBer Eingriff 
mit der Haltelasche 24a. Der Druckarm 12a ist in Richtung 
der Pfeile K, L um das Drehlager 32 drehbar, das iiber eine 
Stanze 13 am Maschinengestell 35 befestigt ist. Entspre- 

15 chend Fig. 3b ist der Druckarm in Richtung des Pfeils K 
ausgeschwenkt; da der Verschiebebolzen 26 auBer Eingriff 
mit der Haltelasche 24a ist, bleibt die Oberwalze 4 in ihrer 
Position liegen. GemaB Fig. 3c ist der Verschiebebolzen 26 
in Richtung des Pfeils G verschoben und greift durch die 

20 Offnung 30 in der Haltelasche 24 hindurch. AnschlieBend 
wird die Druckstange 19 in Richtung des Pfeils E verscho- 
ben. Da der Verschiebebolzen 26 uber die Schraube 28 an 
die Druckstange 19 angeschlossen ist (sh. Fig. 2a, 2b), wird 
dadurch die Verschiebelasche 24a zusarnmen mit der Ober- 

25 walze 4 ebenfalls in Richtung B um den gleichen Betrag wie 
die Druckstange 19 angehoben. Dabei wird der Ansatz 22 { 
des Lagers 22 aus dem Auflager 13a der Stanze 13 herausge- 
hoben. Zugleich wird auch das Gehause 29, das iiber ein 
Schiebelager 33 am Druckarm 11a verschiebbar gelagert ist, 

30 in Richtung des Pfeils N um den gleichen Betrag wie die 
Druckstange 19 verschoben. AnschlieBend wird der Druk- 
^karm 11a entsprechend Fig. 3d in Richtung des Pfeils K um 
das Drehlager 32 ausgeschwenkt; da der Verschiebebolzen 
, 26 formschlussig mit der Haltelasche 24 in Eingriff steht, 

35 wird die Oberwalze 4 ebenfalls zusarnmen mit dem Druk- 
karm 12a ausgeschwenkt und damit von der Unterwalze 
weggeschwenkt. Die Verlagerung des Verschiebebolzens 26 < 
in Richtung der Pfeile F, G, die in den Fig. 3a bis 3d bei- 
spielhaft am Ende der Oberwalze 4 dargestellt wurde, er- 

40 folgt in entsprechender Weise an dem nicht dargestellten an- 
. deren Ende der Oberwalze 4. 

Nach den Fig. 4 und 5 ist jeder Oberwalze 4 ein portalfor- 
miger Druckarm 12 zugeordnet, der - in Draufsicht gesehen 
- parallel zur Langsachse der Oberwalze 4 ausgerichtet ist. 

45 Der Druckarm 12 besteht aus zwei Seitentragern 12' und 12" 
und einem Querhaupt 12"'. An den Seitentragern 12', 12" ist 
jeweils ein pneumatisches Andruckelement 9a bzw. 9b an- 
gebracht. Den Druckstangen 19a, 19b sind als Mitnahmeele- 
. mente Hebel 34a bzw. 34b uber jeweils einen Bolzen 28a, 

50 28b o. dgl. zugeordnet. 

Entsprechend Fig. 4 ist der Druckarm 12 um das Drehla- 
ger 32 aufgeschwenkt. Die Hebel 34a, 34b greifen durch 
Offnungen 30a, 30b in den Haltelaschen 24a, 24b form- 
schlussig hindurch. Dadurch ist die Oberwalze 4 ebenfalls 

55 aufgeschwenkt. Nach Fig. 5 ist der Druckarm 32 ebenfalls 
um das Drehlager 32 aufgeschwenkt. Die Hebel 34a, 34b 
sind auBer Eingriff mit den Haltelaschen 24a, 24b, so daB 
die Oberwalze 4 nicht ausgeschwenkt ist, sondern im 
. Streckwerk liegen bleibt. In den Fig. 4 und 5 wurde die Aus- 

60 schwenkung am Beispiel des Druckarms 12 gezeigt; in ent- 
sprechender Weise erfolgt die Ausschwenkung der weiteren 
(nicht dargestellten) Druckarme 12; jeder Oberwalze 1 bis 4 
( Fig. 1) ist jeweils ein portalartiger Druckarm 12 zugeord- 
net. Am unteren Ende des Seitentragers 12' (Fig. 4, 5) ist 

65 eine Offnung 47 vorhanden, durch die eine (nicht darge- 
stellte) verschiebbare Verriegelungsstange greift, die am 
Maschinenrahmen 35 angebracht ist. 

Nach Fig. 6 ist das als Hebel 34 ausgebildete Mitnahme- 
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element (sh. Fig. 4, 5) an seinem einen Ende 34 t uber ein 
Drehlager 35 in Richtung der Pfeile O, P drehbar angelenkt, 
das am Seitentrager 12' des Druckarms 12 befestigt ist. Der 
■ Hebel'34 ist als einarmiger Winkelhebel mit einem stump- 
fen Winkel ausgebildet. Das andere Ende des Hebels 34 ist 
gabelartig mit einer einseitig offenen Ausnehmung 34' nach 
Art eines.Langlochs ausgebildet, durch die ein Bolzen 28 
o. dgl. durchgreift der an einem Zwischenelement 36 befe- 
stigt ist, das seinerseits an der Druckstange 19 angebracht 
ist. Das gabelartige Ende des Hebels 34 weist einen Mitnah- 
meansatz 34" auf, der in die Offnung 30 der Haltelasche 24a 
einzugreifen vermag. Wenn die Druckstange 19 in Richtung 
des Pfeils E verschoben wird, wird zugleich durch die 
Zwangskopplung uber das Zwischenelement 36 und den 
Bolzen 28 der Mitnahmeansatz 34" in Richtung E verscho- 15 
ben, und zwar auf einer Kreisbahn, deren Mittelpunkt das 
Lager 35 bildet. Dabei dreht sich der Hebel 34 in Richtung 
des Pfeils P, und die Offnung 34' bewegt sich in Richtung 
des Boizens 28, so daB der Mitnahmeansatz 34" frei nach 
auBen auBerhalb der Begrenzung durch den Bolzen 28 ge- 20 
langt. Auf diese Weise ist der Mitnahmeansatz 34" in die 
Lage versetzt, in die Offnung 30 einzugreifen. Wenn die ' 
Druckstange 19 dagegen in Richtung des Pfeils D verlagert 
wird, erfolgen alle Bewegungen in der entgegehgesetzten 
Richtung. " 25 

Die pneumatische Steuerung der Belastungseinrichtung 
des Streckwerkes erfolgt mit zwei 5/2-Wege-Ventilen (sh. 
Fig. 7a, 7b). Dabei sind die folgenden drei Schaltzustande 
moglich: . 

A. Kolben 18 am oberen Totpunkt mit Druckluft beauf- 30 
schlagt, d. h. Oberwalzen 1 bis 4 werden abgehoben (Fig. 
4). Zum Abheben der Oberwalzen 1 bis 4 ist vor dem Offnen 
der Verriegelung (vgl. Offnung 47) ein Handtaster 37 (am 
ersten Druckarm 12 angeordnet) zu drucken. Dadurch wer- 
den die Kolben 18 nach oben gefahren, wobei die Oberwal- 35 
zen 1 bis 4 mit Hilfe der Hebel 34a, 34b fixiert werden. die 
Oberwalzen 1 bis 4 konnen dann mit der Streckwerksbela- 
stung aufgeschwenkt werden. 

B. Kolben 18 am unteren Totpunkt mit Druckluft beauf- 
schlagt, d. h. die Oberwalzen 1 bis 4 sind belastet. Dabei 40 
kann die Belastungskraf t jeder Oberwalze 1 bis 4 individuell 
uber Druckregler 42 reguliert werden. AuBerdem wird zur 
Sicherheit der Druck durch Druckschalter uberwacht. 

C. Kolben 18 am unteren Totpunkt drucklos (entiiiftet) ge- 
schaltet, d. h. die Streckwerksbelastung kann ohne die Ober- 45 1 
walzen 1 bis 4 aufgeschwenkt werden, 'da diese nicht fixiert 
sind (Fig. 5). Dieser Zustand wird automatisch bei Maschi- 
nenstillstand erzeugt. Dadurch werden die Oberwalzenbe- 
ziige und das Material geschont. 

Nach Fig. 7a ist bei der pneumatischen Ventileinrichturig 50 
38 einem 5/2-Wege- Ventil 39 eine Magnetspule 40 zugeord- 
net. Das 5/2- Wege- Ventil 39 weist fur Luftstromungen einen 
ZuluftanschluB 39a, einen ersten EntiuftungsanschluB 39b, ' 
einen zweiten EntliiftungsanschluB 39c, einen Wirkan- 
schiuB 39d (Weg 1) und einen WirkanschluB 39e (Weg 2) 55 
auf. In Fig. 7b ist ein Sinnbild fur das 5/2- Wege Ventil 39 
dargestellt. Mit dem WirkanschluB 39d konnen drei Schalt- 
zustande verwirklicht werden. Der weitere WirkanschluB 
39e kann verschlossen werden oder beispielsweise zur 
pneumatischen Steuerung des Verschiebebolzens 26 (Fig. 2 60 
und 3) herangezogen werden. Die Pfeile zeigen die Rich- 
tung der Luftstrome an. 

GemaB Fig. 8 ist eine Mikrocomputer-Steuer- und Regel- 
einrichtung 41 vorhanden, an die Uber Magnetspulen 40', 
40" jeweils ein 5/2- Wege- Ventil 39* bzw. 39" angeschlossen 65 
ist. Das Ventil 39' stent mit einer Lufdeitung 45 und das. 
Ventil 39" steht mit einer Lufdeitung 46 in Verbindung. Alle 
Pneumatikzylinder 9a bis 9f sind sowohl an die Luftleitung 
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45 als auch an die Luftleitung 46 angeschlossen. Mit der An- 
ordnung gemaB Fig. 8 werden an jedem Pneumatikzylinder 
9a bis 9f drei pneumatische Schaltzustande (Luftwege) ver- 
wirklicht (oben unter A., B. und C. beschrieben). An die 
5 Steuer- und Regeleinrichtung 41 ist weiterhin der Druckta- 
ster 37 angeschlossen. An die Luftleitung 46 ist ein Druck- 
regler 42 angeschlossen. 

Die Verwirklichung der drei Schaltzustande wurde am 
Beispiel mit zwei 5/2- Wege- Ventilen beschrieben. Fur die 
10 drei Schaltzustande konnen auch zwei 3/2- Wege- Ventile 
oder auch ein 5/3-Wege- Ventil verwendet werden. 
, Die Erfindung wurde am Beispiel von pneumatischen 
Druckelementen (Belastungselementen) beschrieben. Es 
konnen auch mechanische, hydraulische oder elektrische. 
Druckeiemente flif die Belastung der Oberwalzen 1 bis 4 
verwendet werden. ' 

Patentanspriiche 

1. Vorrichtung an einer Strecke fur Textilfaserbander 
mit Belastung der Oberwalzen des Streckwerks aus 
hintereinander angeordneten Walzenpaaren mit Unter- 
und Oberwalze, bei dem die Oberwalzen im Betrieb 
durch belastete Druckeiemente in Druckarmeh gegen 
die Unterwalzen gedriickt werden, wobei rnindestens 
ein Druckelement, zl B. ein Pneumatikzylinder, mit ei- 
nem hiri- und herbewegbareri Teil, zi B. Druckstange, 
vorhanden ist und die Oberwalzen auBer Betrieb vori. 
def Unterwalze .entfernbar sind, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB dem bewegbaren Teil (19, 19a, 19b) des 
Druckelements, z. B. Pneumatikzylinders (9, 9a bis 9f), 
rnindestens ein verstellbares Mitnahmeelement (26; 34^ 
34a bis 34b) zugeordnet ist, das mit einer Oberwalze (1 
bis 4) in und auBer Eingriff bringbar ist und die Druk- 
karme (11; 12) mit und ohne Oberwalzen (1 bis 4) auf- 
und zuschwenkbar angeordnet sind. 

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB jeder Oberwalze (1 bis 4) ein pprtalformi- 
ger Druckarm (12) zugeordnet ist. 

3. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB jeder Oberwalze (1 bis 4) 
zwei Pneumatikzylinder (9, 9a bis 9f) zugeordnet sind. 

4. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Druckstange (19, 19a, 
19b) des Pneumatikzylinders (9, 9a bis 9f) ein einstell- 
barer Mitnahmehebel (26; 34, 34a, 34b) p. dgl. zuge- 
ordnet ist. 

5. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Mitnahmehebel (34, 
34a, 34b) an einem Ende an einem Drehgelenk (35) 
drehbar gelagert ist. 

6. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Mitnahmehebel (34, 
34a, 34b) an seinem anderen Ende ein Lang loch (34') 
aufweist, durch das ein Bolzen (28) p. dgl. durchgreift, 
der an der Druckstange (19, 19a, 19b) befestigt ist. 
1. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Mitnahmehebel (26; 34, 
34a, 34b) o. dgl. in eine der Oberwalze (1 bis 4) zuge- 
ordnete Offnung (30) einzugreifen (34 M ) vermag. 

8. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Mitnahmehebel (26; 34, 
34a, 34b) und die Oberwalze (1 bis 4) bei Ruckzug der 
Druckstange (19, 19a, 19b) des Pneumatikzylinders (9, 
9a bis 9f) anhebbar sind. 

9. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB dem Mitnahmebolzen (28) 
ein Einstellelement (28) zugeordnet ist. 
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10. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 9, da- 
durch gekennzeichnet daB eine pneumatische Ventil- 
einrichtung (39) mit mindestens drei Schaltzustanden 

, (Luftwege) vorgesehen ist: 

11. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 10, -5 
dadurch gekennzeichnet, daB jedem Pneumatikzylin- 
der (9, 9a bis 9f) zwei 5/2-Wege-Ventile (39, 39', 39") 
zugeordnet sind. 

12. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 11, 
dadurch gekennzeichnet, daB jedem Pneumatikzylin- 10 
der (9, 9a bis 9f) ein 5/3-Wege- Ventil (39) zugeordnet 
ist. . 

13. Vorrichtung, nach einem der Anspriiche 1 bis 12, 
dadurch gekennzeichnet, daB jedem Pneumatikzylin- 
der (9, 9a bis 9f) zwei 3/2-Wege-Ventile (39, 39*, 39") 15. 
zugeordnet sind. 

14. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 13, 
dadurch gekennzeichnet, daB die Belastungskraft jeder 
Oberwalze (1 bis 4) individuell uber Druckregler (42) 
einstellbar ist. 20 

15. Vorrichtung nach einem der Anspriiche .1 bis 14, 
dadurch gekennzeichnet, daB dem Druckarm ein ein- 
stellbares Schwenkelement zugeordnet ist. 

16. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 15, 
dadurch gekennzeichnet, daB der Druckarm (11; 12) 25 
urn ein Drehgelenk (10; 32) schwenkbar ist. 

17. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 16, 
dadurch gekennzeichnet, daB ein Schaltelement, z. B. 
Handtaster (27), zur Aktivierung des Pneumatikzytin- 
ders (9, 9a bis 9f) fur das Mitnahmeelement (26; 34, 30 
34a, 34b) vorgesehen ist. 

18. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 17, 
dadurch gekennzeichnet, daB das Schaltelement (37) . 
mit einer elektronischen Steuer- und Regeleinrichtung 
(41) in Verbindung steht. . ,., 35 

19. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 18, 
dadurch gekennzeichnet, daB die einstellbare Position 
in der Steuer- und Regeleinrichtung (41) vorwahlbar 
ist. 

20. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 19,^ 40 
dadurch gekennzeichnet, daB die Steuer- und Regelein- 
richtung (41) uber mindestens eine Magnetspule (40', 

, 40") und mindestens ein pneumatisches Ventil (39, 39', 
39") mit den Pneumatikzylindern (9,. 9a bis 9f) in Ver- 
bindung steht. ' ' 45 



Hierzu 7 Seite(n) Zeichnungen 



65 




802 033/263 



ZEICHNUNGEN SEITE 2 



Nummer: 
Int. CI. 6 : 

Offenlegungstag: 



DE197 04 815A1 
D01 H 5/46 
'13. August 1998 




24a- 



F i g . 2b 




802 033/263 



ZEICHNUNGEN SEITE 3 



Nummer: 
• IntCI. 6 ? 
Offenlegungstag: 



DE197 04 815A1 
D01H5/46 

13. August 1998 




802 033/263 




802 033/263 




802 ,033/263 



ZEICHNUNGENSEITE7 



Nummer: • 
*lnt CI. 6 * 
Offenlegungstag: 



DE197 04 815A1 
D01H5/46 

13. August 1998 



F i g . 7a F i g . 7b 




Fig. 8 



9a 9b 9c 9d 9e 9f 




802 033/263 



